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Agrobotics-DiTwins
Catalogo de Living Labs

Entornos de cocreacién para la robdética, los
gemelos digitales y la agricultura sostenible

Descubre nueve Living Labs en Portugal, Espafia y Francia,
disefiados para ayudar a las empresas agricolas a probar
soluciones digitales y robéticas antes de implantarlas.
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Sobre este catalogo .

Una guia practica de la Red de Living Labs @
de Agrobotics-DiTwins

Agrobotics-DiTwins ayuda a las empresas agricolas a explorar soluciones
digitales y robdticas antes de implantarlas. Mediante Living Labs
colaborativos y gemelos digitales, el proyecto permite analizar necesidades
reales, identificar tecnologias adecuadas, probar posibles aplicaciones y
evaluar sus beneficios previstos con el apoyo de especialistas.

Este catalogo presenta la Red de Living Labs de Agrobotics-DiTwins: nueve

entornos de cocreacion situados en Portugal, Espafia y Francia, centrados en

la robdtica, los gemelos digitales, las herramientas basadas en datos y las 2
practicas agricolas sostenibles.

Cada Living Lab ofrece capacidades tecnolégicas y entornos de ensayo
especificos en dmbitos como la monitorizaciéon de cultivos con drones, el
riego de precision, la simulacién de procesos agricolas, los datos
multiespectrales, la robdtica blanda, los robots agricolas auténomos vy la
percepcién mediante inteligencia artificial.

Qué encontraras

@ Visién general @ Fichas de los 000 Cémo.

de lared Living Labs participar
Resumen visual de los nueve Paginas dedicadas a las Una seccién final que explica
Living  Labs, con sus tecnologias y recursos de cada como manifestar interés,
ubicaciones, entidades Living Lab, qué pueden identificar el Living Lab mas
responsables y principales obtener las empresas, adecuado y contactar con el
ambitos de especializacién. ejemplos de aplicacién o casos equipo del proyecto.

de uso en curso, entregables y
datos de contacto.

. . Este catdlogo se dirige a empresas y explotaciones agricolas,

P Destinatarios cooperativas, proveedores de servicios agrarios, empresas
tecnoldgicas, clisteres, asociaciones, administraciones publicas y
agentes de innovacion interesados en la digitalizacion, la robdtica y
la agricultura sostenible.
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La red de Living Labs de un vistazo

Nueve Living Labs en Portugal, Espana y Francia para la
robodtica, los gemelos digitales y la agricultura sostenible

o DATA-COLAB

PORTUGAL UALG Avocado PORTUGAL UALG Citrus PORTUGAL
Living Lab @ @

Yiana do Living Lab Algarve Living Lab Algarve

Entidad: Data CoLAB Entidad: Universidad del Algarve Entidad: Universidad del Algarve
Ambito: Cartografia con drones, seguimiento de la Ambito: Monitorizacién de bajo coste para Ambito: Monitorizacién de bajo coste para
salud de los cultivos y diagnéstico de enfermedades. ~ gestionar el riego del aguacate. gestionar el riego de los citricos.

Cartografia Salud del ) Gemelos Sensores Seguimiento Decisiones Sensores seguimiento (7 Decisiones
VAV cultivo digitales toT vegetal de riego toT vegetal de riego

UMA Procesos .am ESPANA UMA UAV PN ESPANA UMH = ESPANA
Living Lab < Milaga, Living Lab & e, lemg Lab iﬁ Alieante

Entidad: Universidad de Malaga Entidad: Universidad de Malaga Entidad: Univ. Miguel Hernandez de Elche
Ambito: Simulacién de procesos agricolas Ambito: Datos multisensor y analisis con Ambito: Robética blanda para la manipulacién
mejorados mediante tecnologias robédticas. drones para agricultura de precision. y el agarre de productos agricolas.

imulaci c o i6n d Sensores Cartograﬁa Analisis de Pinzas controte (@Y Ensayos de
2D deproceses tecnologica sostenibilidad VAV mul(lesyec(ral cultivos blandas fuerza prototipos

LivingLab & tueva Living Lab :::5,“;,,.3

. EHU Robotics m ESPARA e UHU AgROMap _a. ESPARA e UNILIM-XLIM ‘ .FRANCIA

Entidad: Universidad del Pais Vasco (EHU) Entidad: Un|ver5|dad de Huelva Entidad: UNILIM-XLIM
Ambito: Robética auténomay cooperativaen =~ Ambito: Cartografia 3D, navegacién Ambito: Percepcién con IA, robética
tareas agricolas. auténoma y muestreo robdético. terrestre y aérea y gemelos digitales.

Robotica Gemelos Cartografia Navegacion Muestreo Percepcion Robética Gemelos
@:Wperativa digitales @s'm"'a"é" ‘ auténoma robtico conlA agricola £ digitales
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DATA-COLAB
Living Lab

Gestion de cultivos basada en datos

Ubicacion
Viana do Castelo, Portugal

Entidad responsable
Data CoLAB

@6” Especializacién pri.nf:ipal .

: Cartografia ~ multidimensional  con
drones, monitorizacion de la salud de
los cultivos y diagnodstico de
enfermedades.

Descripcién general

El Living Lab de gestion de cultivos basada en datos
favorece una gestion agricola fundamentada en datos
mediante cartografia, monitorizacién y modelizacion
con drones. Combina informacién multidimensional
del terreno, gemelos digitales y andlisis de datos para
ayudar a las empresas a conocer mejor el estado de
los cultivos, evaluar nuevas practicas de gestion y
validar soluciones antes de extender su implantacién.

Qué pueden obtener
=+ las empresas

e Simulacién de procesos antes de invertir.

e Anadlisis y optimizaciéon de procesos agricolas
con datos de campo.

e Evaluacion de la viabilidad técnica o ambiental
de nuevas tecnologias y practicas.

e Ensayo de practicas de gestion del vifiedo
mediante monitorizacién con drones.

e Validacién en campo con apoyo tecnolégico y

agrondémico.
e Reduccién de riesgos tecnoldgicos y de
inversion.
Contacto

G Tecnologias y recursos

e Plataforma de drones (UAV).

e Sensores multiespectrales.

e Desarrollo de modelos de gemelos digitales.

e Generacién y mejora de productos cartograficos.

e Capacidades de simulacion.

e Herramientas de andlisis de datos y gestién de
insumos.

e Entornos de formacién y demostracion.

Ejemplo de aplicacién

Cartografia del vifiedo con drones

para su seguimiento y diagnéstico

Una viticultura sostenible exige conocer el terreno,
la vid, el clima y sus relaciones. La cartografia
2D/3D y LiDAR con drones, junto con la
modelizacién  basada en datos, permite
comprender mejor los factores abiéticos, mejorar
la salud y el vigor de los cultivos y gestionar plagas
y enfermedades. Se podrd probar y validar
soluciones replicables en otros lugares vy
aprovechar las ventajas de los datos.

Entregable

Un informe sobre el reto inicial, la tecnologia
evaluada y las conclusiones obtenidas. El proceso
de partida se modelizard mediante un gemelo
digital para apoyar una prueba optimizada de
validacién en campo. También se impartird
formacién sobre las tecnologfas y herramientas.

Virgilio Gouveia | open.innovation@datacolab.pt
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UALG Avocado

Living Lab

Avocado@Vila Nova de Cacela

Ubicacion
Vila Nova de Cacela, Algarve, Portugal

‘ ‘ Entidad responsable
‘ Universidade do Algarve - Instituto
Superior de Engenharia

@ Espgcia!izagién principal .

- Monitorizacién vegetal de bajo coste
en plantaciones de aguacate para
apoyar las decisiones de riego, tanto
por arbol como a escala de parcela.

Descripcion general

El Living Lab Avocado@Vila Nova de Cacela ofrece
un entorno real de cultivo para desarrollar y
probar soluciones de monitorizacién vegetal de
bajo coste en plantaciones de aguacate. Los
equipos de seguimiento existentes y una zona
experimental con mayor densidad de sensores
permiten  evaluar nuevas soluciones en
condiciones reales de funcionamiento 'y
compararlas con mediciones de referencia.

Qué pueden obtener
las empresas

e Ensayo de sensores en condiciones reales de
cultivo.

e Comparacién y validacién con equipos de
monitorizacion existentes.

e Evaluaciéon de los requisitos de instalacion y
despliegue de sensores.

e Evaluacién de distintos grados de detalle.

e Andlisis de la utilidad de los datos de sensores
para decidir el riego.

e Estimacion del coste de ampliar el seguimiento
a otros arboles o parcelas.

Contacto

Jorge Filipe Leal Costa Semiao

Tecnologias y recursos

Plantacién de aguacates en produccién.

Sistemas de sensores inaldmbricos de bajo coste.
Sensores de monitorizacion ya instalados.

Zona experimental con alta densidad de sensores.
Herram. loT de recogida y visualizacién de datos.
Electricidad y conexién a Internet.

Q Ejemplo de aplicacién

Sensores de bajo coste para ajustar el

riego del aguacate a cada arbol

Las condiciones varian dentro de las plantaciones
de aguacate. Esta aplicacién de ejemplo instalara
sensores inaldmbricos de bajo coste en arboles
seleccionados y los comparard con los equipos
existentes para evaluar su fiabilidad y el coste de
ampliacién. Los resultados ayudardn a valorar la
variabilidad de la plantacién, tomar decisiones de
riego y determinar la viabilidad econémica de
distintas densidades de monitorizacion.

Entregable

Un demostrador |oT escalable, instalado en
campo, para recoger y Vvisualizar datos de
sensores, junto con una evaluaciéon de la
variabilidad de la plantacién, el rendimiento de los
sensores, los requisitos de despliegue y los costes
de ampliacion. Las recomendaciones determinaran
el valor, los requisitos y las limitaciones de
distintos niveles de detalle de la monitorizacién
para la toma de decisiones de riego.

jsemiao@ualg.pt
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UALG Citrus
Living Lab

Frusoal-Citrus

Ubicacién
Vila Real de Santo Anténio, Algarve,
Portugal

“‘ Entidad responsable

Universidade do Algarve - Instituto
Superior de Engenharia

@’ Espgcmhzagon principal .

- Monitorizacién vegetal de bajo coste
en plantaciones de citricos para apoyar
las decisiones de riego, tanto por arbol

como a escala de parcela.

Descripcion general

El Living Lab Frusoal-Citrus ofrece una plantacién
real de citricos para probar y validar soluciones de
monitorizacion vegetal de bajo coste. Los sensores
existentes y una zona experimental con alta
densidad de instrumentacién permiten comparar
nuevas tecnologias de medicién con equipos
consolidados en condiciones reales de campo.

Qué pueden obtener
las empresas

e Ensayo de sensores en condiciones reales de
cultivo.

e Comparacién y validacién con equipos de
monitorizacion existentes.

e Evaluaciéon de los requisitos de instalacion y
despliegue de sensores.

e Evaluacién de distintos grados de detalle.

e Andlisis de la utilidad de los datos de sensores
para decidir el riego.

e Estimacion del coste de ampliar el seguimiento
a otros arboles o parcelas.

Contacto

Jorge Filipe Leal Costa Semiao

. | b od 5 o e o

@ Tecnologias y recursos

Plantacién de citricos en produccién.

Sistemas de sensores inaldmbricos de bajo coste.
Sensores de monitorizacion ya instalados.

Zona experimental con alta densidad de sensores.
Herram. loT de recogida y visualizacién de datos.
Electricidad y conexién a Internet

@ Ejemplo de aplicaciéon

Apoyo al riego de precision en citricos con
sensores de bajo coste

Los equipos de monitorizacién de plantas y
parcelas son costosos, lo que limita la densidad de
sensores en los citricos. Esta aplicacién de ejemplo
comparard sensores inaldmbricos de bajo coste
con los equipos existentes en una zona
experimental intensamente monitorizada. Los
resultados permitirdn valorar qué informacion
fiable puede obtenerse a menor coste y si ampliar
los sensores por la plantacién ayudaria a decidir el
riego de forma econédmicamente viable.

Entregable

Un demostrador IoT instalado en campo, con nodos
de sensores inaldmbricos y herramientas para
recoger y visualizar datos de las plantas. También
recibirdn una comparacién con los equipos
existentes y recomendaciones sobre requisitos de
despliegue, costes de ampliacién, limitaciones y
utilidad potencial de una mayor cobertura de
sensores para tomar decisiones de riego.

jsemiao@ualg.pt
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UMA
Living Lab

UMA: Simulador de sostenibilidad de
procesos agricolas

Ubicacion
Mélaga, Andalucia, Espafia

‘ ‘ Entidad responsable
‘ Universidad de Malaga

@" E'speaa‘ll’zacmr'\ principal .

: Simulacién del impacto ambiental de
procesos agricolas mejorados
mediante tecnologias robdticas.

Descripcién general

Este Living Lab utiliza la simulacién de procesos y
sistemas de produccién para evaluar, antes de su
implantacién, cémo las tecnologias robdticas
podrian mejorar las operaciones agricolas. El
analisis considera la sostenibilidad ambiental, la
viabilidad técnica y la rentabilidad econémica para
ayudar a las empresas a comparar alternativas y
definir estrategias de implantacién adecuadas.

Qué pueden obtener
las empresas

e Estudios adaptados a cada proceso agricola.

e Comparacién de alternativas tecnolégicas.

e Evaluacién ambiental, técnica y econdmica.

e Orientacién sobre la  estrategia de
implantacién mas adecuada.

Contacto

J. Ricardo Sanchez Ibanez

Tecnologias y recursos

Software de simulacién de flujos de procesos.

e Herramientas de simulacién de maquinaria y
sistemas de produccién.

e Infraestructura de servidores dedicada al
software de simulacion.

e Herramientas de andlisis de datos

Q Ejemplo de aplicacién

Simulacién de la aplicacion selectiva de
fitosanitarios con un robot mévil

Este ejemplo busca hacer mas sostenible la
aplicacion de fitosanitarios y evitar tratar toda la
parcela cuando solo algunas zonas estan
afectadas. El Living Lab simulard un robot movil
que pulveriza Unicamente donde sea necesario y
comparara rutas, velocidades y capacidades de
depdsito. La empresa recibira estimaciones de uso
de producto, tiempo, distancia recorrida y
consumo energético para valorar los beneficios
ambientales y econémicos antes de invertir.

Entregable

Un informe que evaluard la viabilidad técnica, el
impacto ambiental y el coste estimado de aplicar
fitosanitarios de forma selectiva con un robot
movil. Comparard la solucién robética con el
tratamiento de toda la parcela y ofrecera
recomendaciones sobre la conveniencia de realizar
nuevas pruebas o inversiones.

ricardosan@uma.es
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UMA
Living Lab

UMA: Datos multie§gectrales para
agricultura de precision con drones

Ubicacién
Malaga, Andalucia, Espafia

‘ ‘ Entidad responsable
‘ Universidad de Malaga

@ Espegi;li?acidn Pripcipal

- Adquisicion y analisis de datos
multisensor de alta resolucién con
drones para agricultura de precision.

Descripcion general

Este Living Lab aplica la adquisiciéon de datos
multisensor con drones, la cartografia y el andlisis
de datos a la agricultura de precisién. Permite crear
modelos virtuales de cultivos y parcelas y ayuda a
evaluar estrategias de gestion antes de aplicarlas,
favoreciendo decisiones agricolas mas proactivas y
basadas en datos.

Qué pueden obtener
las empresas

¢ Andlisis de datos agricolas de alta resolucién.

e Representaciones virtuales de cultivos y
parcelas.

¢ Evaluacion de estrategias de gestion
alternativas.

¢ Apoyo a las decisiones de riego, fertilizacion y
sanidad vegetal antes de intervenir en campo.

Contacto
Ricardo Vazquez Martin

Tecnologias y recursos

Obtencién de datos mediante drones.

e Software de cartografia.

¢ Capacidades de aprendizaje automatico.

e Herramientas de andlisis de datos para
modelos virtuales predictivos.

¢ Infraestructura de servidores dedicada.

Q Ejemplo de aplicacién

Gestién de cultivos con drones, visién

artificial y anélisis de datos

El ejemplo busca apoyar la gestion del riego
mediante datos térmicos y multiespectrales para
identificar zonas con estrés hidrico, favorecer la
fertilizacién de precisién mediante mapas de
propiedades del suelo y evaluar la salud y el vigor
de los cultivos para detectar sintomas tempranos
de patdégenos o carencias nutricionales. Los mapas
permitiran localizar las zonas afectadas, planificar
las labores en campo y reducir posibles riesgos.

Entregable

Informes con datos de campo sobre la variedad y
la fase de desarrollo del cultivo. Incluirdn datos
multiespectrales, térmicos y estructurales para
ofrecer una visién integral y enriquecida de la
parcela. El informe ayudard a planificar las labores
agricolas y el seguimiento de la sanidad vegetal.

rvmartin@uma.es
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UMH
Living Lab

AgroSoft Grip Living Lab
Disefio y optimizacién de soluciones de
agarre flexible para productos agricolas

Ubicacion
Elche, Alicante, Espafia

‘ ‘ Entidad responsable
‘ Universidad Miguel Hernandez de Elche

@ Espgcializa’cién principal )

- Manipulacién de productos agricolas
con robdtica blanda, especialmente la
medicién de fuerzas en los elementos

terminales.

Descripcién general

El Living Lab AgroSoft Grip esta especializado en
la manipulacién de productos agricolas mediante
robédtica blanda, especialmente en la medicién y
optimizacién de las fuerzas ejercidas por los
elementos terminales de los robots. Las
empresas pueden simular, disefiar prototipos y
ensayar fisicamente distintas soluciones de
agarre para manipular los productos con
seguridad y minimizar los dafios.

Qué pueden obtener
las empresas

e Simulacién y comparacién de elementos
terminales de agarre flexible.

e Ensayos fisicos con productos agricolas.

e Optimizacién de las fuerzas de agarre.

e Seleccién de soluciones de manipulacion
adecuadas.

e Evidencias sobre la estabilidad del agarre y el
riesgo de dafiar el producto.

Contacto

@ Tecnologias y recursos

e Equiposy sensores.

e Herramientas de simulacién.

e Sistemas roboticos.

e Modelos de gemelos digitales.

e Entornos de formacién o demostracion.

Ejemplo de aplicaciéon

Recoleccion y colocacion de citricos en

cajas mediante robética blanda

Reto inicial: Una empresa desarrolla la
recoleccién robotizada de citricos. Las diferencias
de tamafio, forma, madurez y accesibilidad del
fruto exigen un agarre adaptable y un control
preciso de la fuerza.

Actividad propuesta: Se simulardn y ensayaran
con citricos distintos elementos terminales
flexibles.

Valor esperado para la empresa: La empresa
obtendrad datos comparativos para elegir el
elemento terminal mas adecuado.

@ Entregable

Un informe técnico que comparard las pinzas
flexibles evaluadas segun las fuerzas ejercidas, la
estabilidad del agarre y el riesgo de dafiar la fruta.
Incluird resultados de simulaciones y ensayos,
pardmetros de funcionamiento recomendados y
ayuda para seleccionar la solucién. También podra
proponer el disefio de una pinza nueva o adaptada.

José Maria Sabater Navarro medicalrobotics@umbh.es
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EHU
Living Lab

Living Lab robético para tareas
agricolas auténomas y cooperativas

Ubicacién
Bilbao, Vizcaya, Espafia

‘ ‘ Entidad responsable
‘ Universidad del Pais Vasco (EHU)

Brazos robéticos colaborativos
para tareas agricolas cooperativas.

C@f Especializacién principal

Descripcién general

El Living Lab ofrece un entorno para probar
soluciones robdticas auténomas y cooperativas
en tareas agricolas. Combina sistemas robéticos,
sensores y recursos de simulacién con modelos
de gemelos digitales y entornos de demostracion.
Asi, las empresas pueden evaluar su viabilidad
técnica y comparar alternativas antes de invertir.

Qué pueden obtener
las empresas

e Simulacién de procesos agricolas antes de
invertir.

e Comparacién de soluciones robdticas
alternativas.

e Evaluacion de la viabilidad técnica.

e Datos para fundamentar futuras decisiones
de desarrollo e inversién.

Contacto

@ Tecnologias y recursos

e Equiposy sensores.

e Herramientas de simulacién.

e Sistemas roboticos.

¢ Modelos de gemelos digitales.

e Entornos de formacién o demostracion.

Caso de uso en curso

Robética y vision artificial de bajo

coste para invernaderos inteligentes

Este caso de uso combina robética de bajo coste,
vision artificial e IA para automatizar la recoleccién,
manipulaciéon y almacenamiento de frutas y
hortalizas en invernaderos horizontales vy
verticales. Los sistemas de visiéon facilitan la
deteccion de cultivos, la manipulacién robética y la
cooperacién entre varios robots. Las empresas
podrdn evaluar la viabilidad, escalabilidad y
eficiencia de estas soluciones en condiciones
representativas antes de implantarlas.

g Entregable

Un video demostrativo que mostrard cémo la
robética de bajo coste, la vision artificial y la IA
pueden resolver la tarea agricola de la empresa en
condiciones representativas. El demostrador
aportard pruebas tangibles de viabilidad técnica y
posibles  beneficios para orientar futuras
decisiones de desarrollo, inversién e implantacién.

Aitziber Mancisidor | aitziber.mancisidor@ehu.eus
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UHU AgRoMap

Living Lab

Técnicas de cartografia, robética e
interaccién en entornos agricolas

Ubicacién
Huelva, Andalucia, Espafia

‘ ‘ Entidad responsable
‘ Universidad de Huelva

@6"" Especializacion principal

- Cartografia 3D y robdtica mévil en
entornos  agricolas, incluida la
percepcién, los gemelos digitales, la
navegacién auténoma y el muestreo
robdtico de suelo y vegetacion.

Descripcién general

El Living Lab AgRoMap desarrolla y valida soluciones
de robdtica mévil para entornos agricolas. Integra
cartografia 3D, navegacion auténoma, gemelos
digitales e interaccién roboética para facilitar la
obtencién de datos en campo, la caracterizacién del
entorno y las tareas de muestreo.

Qué pueden obtener las
empresas

e Cartografia y caracterizacion de entornos
agricolas.

e Obtencién de datos de campo con robots
moviles.

¢ Ensayo de estrategias de navegaciéon auténoma.

e Recogida robética de muestras de suelo y
vegetacion.

e Evaluacion de estrategias de interaccién e
intervencién robética.

e Datos para desarrollar nuevas aplicaciones y
servicios agricolas.

Contacto

Fernando Gémez Bravo

@ Tecnologias y recursos

e Entornos agricolas experimentales.

e Plataformas robdticas moviles auténomas.

e LiDAR, IMU, cdmaras y sensores de percepcion.

e Cartografia 3D, SLAM y procesado de nubes.

e Gemelos digitales de entornos agricolas.

e Herramientas de navegacién y muestreo
robético.

e Entornos de formacién y demostracion

Ejemplo de aplicacion

Cartografia, navegacién y muestreo

robético en entornos agricolas

Un robot mévil recorre un entorno agricola para
generar una reconstruccion digital 3D y facilitar la
planificacién y validaciéon de distintas estrategias
de navegacion y pequefias intervenciones.
Durante las pruebas de campo, también puede
recoger muestras de suelo, hojas u otros
elementos del entorno, vinculando cada muestra a
su ubicacién y a los datos de los sensores.

Entregable

Un conjunto de datos con cartografia 3D e
informacion georreferenciada obtenida durante
las actividades de campo y muestreo, acompafiado
de informes técnicos que evaluarén la viabilidad y
eficiencia de las operaciones robéticas ensayadas y
compararan distintas estrategias de intervencion.

fernando.gomez@diesia.uhu.es
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Percepcion mediante IA, robética y
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Ubicacién
Nueva Aquitania, Francia

‘ ‘ Entidad responsable
‘ UNILIM-XLIM

@5’ Especializacion principal
- Percepcién mediante inteligencia
artificial, robotica terrestre y aérea y

gemelos digitales.

Descripcion general

El Living Lab UNILIM-XLIM facilita la evaluacién de
tecnologias  robodticas  agricolas  mediante
percepcién con IA, sistemas roboéticos, gemelos
digitales y validaciéon en campo. Su enfoque
combina simulacién 'y experimentacién en
entornos reales para que las organizaciones
puedan evaluar una tecnologia antes de
comprometer una inversion.

‘ What companies can obtain

e Simulacién del proceso agricola previsto
antes de invertir.

e Evaluacién de tecnologias robodticas en
entornos representativos.

e Experimentacion en campo para
complementar las simulaciones.

e Evidencias técnicas para fundamentar
decisiones de inversiéon

Contacto

9 Tecnologias y recursos

e Percepcion basada en inteligencia artificial.
e Sistemas roboticos terrestres y aéreos.

¢ Modelos de gemelos digitales.

e Capacidades de simulacion.

e Validacién y experimentacién en campo.

@ Caso de uso en curso

Validacion tecnolégica para un centro de
ensefanza secundaria agricola francés

El caso de uso en curso responde a las
necesidades de una organizacion que estudia
invertir en  tecnologia agricola. Combina
percepcién del entorno, localizacién y cartografia
de campo, coordinacién de varios robots,
simulacion  mediante gemelos digitales vy
experimentacién en campo para demostrar el
rendimiento de las tecnologfas propuestas en su
entorno de trabajo previsto.

‘ Entregable

Una simulacién del entorno de trabajo combinada
con los resultados de experimentos en campo, que
aportard pruebas para evaluar la adecuacién de
las tecnologias antes de tomar una decisiéon de
inversion.

Ouiddad Labbani | ouiddad.labbani-igbida@unilim.fr
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Coémo participar en los .

Living Labs !
Manifiesta tu interés y contacta con el .
Living Lab mas adecuado
Las organizaciones interesadas pueden solicitar su participacion en los Living ®
Labs de Agrobotics-DiTwins mediante un breve formulario de expresién de
interés. Este primer paso permite conectar las necesidades agricolas y
tecnoldgicas con la experiencia disponible en la Red de Living Labs.
®
Asi funciona el proceso
(] H00
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Envia tu expresién de Revisién y orientacién, Contactoy
interés si es necesaria siguientes pasos
Rellena un breve formulario con El equipo de Agrobotics-DiTwins El equipo del proyecto

tus datos de contacto, los de tu
organizacion y el Living Lab que
te interesa. Si no sabes cual se
adapta mejor a tus necesidades,
puedes marcar «Todavia no lo
sé / Necesito orientacion».

revisard la  informacién vy
determinard qué Living Lab
resulta mas adecuado o qué
posibles vias de colaboracién
existen.

contactard con tu organizacién
para comentar su interés,
ofrecer orientacién adicional y
explicar los siguientes pasos
para explorar una posible
colaboracién.

¢Preparado para empezar?

Rellena el formulario de Agrobotics-DiTwins y
selecciona el Living Lab o el drea de servicios mas
relevante para tu organizacion.

¢Quién puede participar?

e Empresasy explotaciones agricolas;

e Cooperativas y organizaciones de productores;
e Proveedores de servicios agrarios;

e Proveedores de tecnologia;

e Pymes agroalimentarias;

e ClUsteresy asociaciones empresariales.

Unete a los

Living Labs



https://forms.gle/qVPbLYPH5Dxq3gAn6
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Contacto

Contacta con la Red de Living Labs de

Agrobotics-DiTwins ‘
Para obtener mas informacién sobre los Living Labs de Agrobotics-DiTwins,
el formulario de expresién de interés o las oportunidades de colaboracién ® e

con el proyecto, ponte en contacto con el equipo.

@ Contacto del proyecto

‘ ‘ Universidad de Malaga
‘ Coordinador del proyecto
Agrobotics-DiTwins

@ Email
agrobotics.ditwins@uma.es

Web del proyecto

@ https://interreg-sudoe.eu/proyecto-
interreg/agrobotics-ditwins/

¢Quieres participar
en los Living Labs?

— '/l Unetealos

Rellena el formulario y elige el
Living Lab o el servicio mas
adecuado para tu organizacion.

Sigue conectado

Sigue las novedades de Agrobotics-DiTwins, las
actividades de los Living Labs y los nuevos
recursos a través de los canales oficiales del

proyecto.
m LinkedIn
. Agrobotics-DiTwins
f Facebook
Agrobotics-DiTwins

Living Labs



http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
https://www.linkedin.com/company/agrobotics-ditwins/about/
https://www.facebook.com/profile.php?id=61580972744266&locale=es_ES
https://forms.gle/qVPbLYPH5Dxq3gAn6
http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
https://www.linkedin.com/company/agrobotics-ditwins/about/
https://www.linkedin.com/company/agrobotics-ditwins/about/
https://www.facebook.com/profile.php?id=61580972744266&locale=es_ES
https://www.facebook.com/profile.php?id=61580972744266&locale=es_ES
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