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Ambientes de cocriacao para robatica,
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Conhega nove Living Labs em Portugal, Espanha e Franca
que apoiam as empresas agricolas no teste de solucoes
digitais e robdticas antes da sua implementacao.
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Sobre este catalogo .

Um guia pratico da rede de Living Labs @
Agrobotics-DiTwins

O Agrobotics-DiTwins apoia as empresas agricolas na exploragdo de
solugdes digitais e robdticas antes da sua implementagdo. Através de Living
Labs colaborativos e de gémeos digitais, o projeto ajuda as entidades
envolvidas a analisar necessidades reais, identificar tecnologias adequadas,
testar possiveis aplicagdes e avaliar os beneficios esperados, com apoio
especializado.

Este catalogo apresenta a rede de Living Labs Agrobotics-DiTwins: nove

ambientes de cocriagdo em Portugal, Espanha e Franca, dedicados a

robdtica, aos gémeos digitais, as ferramentas baseadas em dados e as o
praticas agricolas sustentaveis.

Cada Living Lab disponibiliza capacidades tecnolégicas e ambientes de teste
especificos, abrangendo dreas como a monitorizagdo de culturas com UAVY, a
rega de precisdo, a simulagdo de processos agricolas, dados multiespectrais,
a robdtica flexivel, os robds agricolas auténomos e a perce¢do baseada em
IA.

O que vai encontrar

@ Visdo geral @ Fichas dos 000 glafgmagoes
da rede ﬂng e E8A participantes

Um resumo visual dos nove
Living Labs, com a sua
localizagdo, as entidades
responsaveis e as principais
areas de especializacdo.

Paginas dedicadas a cada
Living Lab, com as respetivas
tecnologias e recursos, 0s
beneficios para as empresas,
exemplos de aplicagdo ou
casos de utilizagdo em curso,

Uma seccdo final que explica
como manifestar interesse,
identificar o Living Lab mais
adequado e entrar em
contacto com a equipa do
projeto.

entregaveis e contactos.

Este catdlogo destina-se a empresas e explora¢des agricolas,
A quem se cooperativas, prestadores de servicos agricolas, empresas de
dest"‘]a? tecnologia, clusters, associacoes, entidades publicas e agentes de

inovacdo interessados na digitalizacdo, na robética e na agricultura
sustentavel.
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A rede de Living Labs em sintese

Nove Living Labs em Portugal, Espanha e Franca dedicados
a robodtica, aos gémeos digitais e a agricultura sustentavel

o DATA-COLAB

PORTUGAL UALG Avocado PORTUGAL UALG Citrus PORTUGAL
Living Lab @ @

Yiana do Living Lab Algarve Living Lab Algarve

Entidade: Data CoLAB Entidade: Unlver5|dade do Algan/e Entidade: Universidade do Algarve
Area: Cartografia com UAV, monitorizacdo da  Area: Monitorizagdo de baixo custo de Area: Monitorizagdo de baixo custo de citrinos
saude das culturas e diagndstico de patologias. abacateiros para apoiar decisdes de rega. para apoiar decisoes de rega.

Cartografia Protecio de ) Gémeos Sensores Monitorizagdo Decisdes ISensores Monitorizags o Decisdes de
com UAV Plantas digitais loT de plantas derega loT o de plantas rega

UMA Process .am ESPANHA UMA UAV . ESPANHA UMH = ESPANHA
Living Lab < Nalaga, Living Lab & g, lemg Lab *@ lche: e

Entidade: Universidade de Mélaga Entidade: Universidade de Malaga Entidade: Univ. Miguel Hernandez de Elche
Area: Simulacdo de processos agricolas Area: Dados multissensor com UAV e andlise  Area: Solugdes de manipulagéo e preensdo
melhorados com tecnologias robéticas. de dados para agricultura de precisdo. robética flexivel de produtos agricolas.

Simulagso d Detegso Cartograﬁa Analise das Garras Controlo A Teste de
processos mnowg.‘a sustentabilidade com UAV mul(lespec(ral culturas flexiveis daforca protétipos

LivingLab & silbau Living Lab & Hushva Living Lab gg:;';',':;

. EHU Robotics m ESPANHA e UHU AgROMap . ESPANHA e UNILIM-XLIM ‘ .FRAN(;A

Entidade: Universidade do Pais Basco (EHU) Entidade: Unlver5|dade de Huelva Entidade: UNILIM-XLIM
Area: Robética auténoma e cooperativa para  Area: Cartografia 3D, navegacio auténoma Area: Percecdo baseada em IA, robética
tarefas agricolas. e amostragem robética terrestre e aérea e gémeos digitais.

Robética Gémeos Cartografia Navegagdo Amostragem Percecio Robética Gémeos
@ colaborativa digitais @ Simulagéo ‘ auténoma robética comIA agricola £ disicas
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DATA-COLAB
Living Lab

Gestao de culturas orientada por dados

Localizacao
Viana do Castelo, Portugal

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Data CoLAB

@6” Area de e.speua.lllza;ao.
: Cartografia multidimensional com
UAV, monitoriza¢do da saude das

culturas e diagndstico de patologias.

Visao geral

O Living Lab de Gestdo de Culturas Orientada por
Dados apoia a gestdo agricola baseada em dados
através de cartografia, monitorizacdo e modelagdo
com UAV. Combina dados multidimensionais
recolhidos no terreno, gémeos digitais e andlise de
dados para ajudar as empresas a compreender
melhor o estado das culturas, avaliar novas préticas
de gestdo e validar solugdes antes de uma
implementagdo mais alargada.

O que as empresas podem obter

e Simulagdo de processos antes do investimento.

e Andlise e otimizacdo de processos agricolas
com dados recolhidos no terreno.

e Avaliacdo da viabilidade técnica ou ambiental
de novas tecnologias e praticas.

e Teste de prdticas de gestdo da vinha com
monitorizagao por UAV.

e Validacdo no terreno com apoio tecnolégico e
agrondémico.

e Reducdo dos riscos tecnolégicos e de
investimento.

Contacto

Tecnologias e recursos

Plataforma UAV.

Sensores multiespectrais.

Desenvolvimento de modelos de gémeos digitais.
Producdo e aperfeicoamento de produtos
cartogréficos.

¢ Capacidades de simulacdo.
e Ferramentas de andlise de dados e gestdo de

fatores de producdo.

¢ Ambientes de formacdo e demonstracdo.

¢ Exemplo ilustrativo de
aplicacdao

Cartografia de vinhas com UAV
para monitorizagdo e diagnéstico

Uma viticultura sustentdvel e préspera exige
conhecer o solo, a videira, o clima e as suas
interagdes. A cartografia 2D/3D e LiDAR com UAV,
aliada a modelagcdo baseada em dados, permite
analisar fatores abidticos, melhorar a saldde e o
vigor da vinha e gerir pragas e doencas. A
empresa poderd testar solugdes replicaveis e
beneficiar de decisdes orientadas por dados.

Entregavel

A empresa recebera um relatério sobre o desafio
inicial, a tecnologia avaliada e as conclusdes. O
processo de referéncia serd modelado num gémeo
digital para apoiar um ensaio otimizado de
validacdo no terreno. Serd também disponibilizada
capacitacdo sobre as tecnologias e ferramentas.

Virgilio Gouveia | open.innovation@datacolab.pt
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UALG Avocado
Living Lab

Avocado@Vila Nova de Cacela

Localizacao
Vila Nova de Cacela, Algarve, Portugal

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Universidade do Algarve - Instituto
Superior de Engenharia

@ Areq de.esp~eaallzagaq

- Monitorizacdo de baixo custo das
plantas em pomares de abacate, para
apoiar decisdes de rega ao nivel de

cada arvore e de todo o pomar.

Visao geral

O Living Lab Avocado@Vila Nova de Cacela
disponibiliza um ambiente real de campo para
desenvolver e testar solu¢des de monitorizacdo
de plantas de baixo custo em pomares de
abacate. Os equipamentos de monitorizagdo
existentes e uma drea experimental com
instrumentagdo mais densa permitem avaliar
novas solugdes de sensorizagdo em condi¢des
reais de funcionamento e compara-las com
medigdes de referéncia.

O que as empresas podem obter

e Teste no terreno de solu¢des de sensorizacdo
em condicOes reais de pomar

e Comparagdo e validagdo  face aos
equipamentos de monitorizagdo existentes.

e Avaliagdo dos requisitos de instalacdo e
implementacdo dos sensores.

e Andlise de diferentes niveis de detalhe da
monitorizacdo.

e Avaliacdo da utilidade dos dados dos sensores
nas decisdes de rega.

e Estimativa dos custos de expansdao da
monitorizagdo a outras drvores ou pomares.

Contacto

Jorge Filipe Leal Costa Semiao

Tecnologias e recursos

Pomar de abacate em exploragdo.

Sistemas de sensores sem fios de baixo custo.
Sensores de monitorizacdo ja instalados no pomar.
Area experimental densamente instrumentada.
Ferram. loT para recolha e visualizagdo de dados.
Eletricidade e ligacdo a Internet no local.

Exemplo ilustrativo de
aplicacao
Sensores de baixo custo para apoiar a
rega de precisdo do abacate

As condi¢des variam num mesmo pomar de
abacate, pelo que poucos sensores ndo refletem
as necessidades de cada arvore. Serdo instalados
sensores sem fios de baixo custo em arvores
selecionadas, comparando a sua fiabilidade e
custos de expansdo com o0s equipamentos
existentes. Os resultados permitirdo avaliar a
variabilidade do pomar, apoiar decisdes de rega e
analisar a viabilidade econémica.

Entregavel

Demonstrador loT escalavel, instalado no terreno,
para recolha e \visualizagdo de dados,
acompanhado de uma avaliacdo da variabilidade
do pomar, desempenho dos sensores, requisitos
de instalagdo e custos de expansdo. Inclui
recomendacgdes sobre o valor, os requisitos e as
limitagcbes de diferentes niveis de monitorizacdo
para apoiar decisdes de rega.

jsemiao@ualg.pt
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UALG Citrus
Living Lab

Frusoal-Citrus

Localizacao
Vila Real de Santo Anténio, Algarve,
Portugal

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Universidade do Algarve - Instituto
Superior de Engenharia

@6’ Areg de.esriecializagﬁc_)

: Monitorizagdo de baixo custo das
plantas em pomares de citrinos, para
apoiar decisdes de rega ao nivel de
cada arvore e de todo o pomar.

Visao geral

O Living Lab Frusoal-Citrus disponibiliza um pomar
de citrinos em condicdes reais para testar e validar
solu¢des de monitorizacdo de plantas de baixo
custo. Os sensores existentes e uma darea
experimental densamente instrumentada
permitem comparar novas tecnologias de
sensorizacdo com equipamentos de monitorizagdo
estabelecidos, em condicdes reais de campo.

O que as empresas podem obter

e Teste no terreno de solugdes de sensorizacdo
em condic8es reais de pomar.

e Comparagdo e validacdo  face aos
equipamentos de monitorizagdo existentes.

e Avaliacdo dos requisitos de instalacdo e
implementacdo dos sensores.

e Andlise de diferentes niveis de detalhe da
monitorizagao.

e Avaliacdo da utilidade dos dados dos sensores
nas decisGes de rega.

e Estimativa dos custos de expansao da
monitorizagdo a outras drvores ou pomares.

Contacto

Jorge Filipe Leal Costa Semiao

% - * = s

mee oy

@ Tecnologias e recursos

e Pomar de citrinos em exploracdo.

¢ Sistemas de sensores sem fios de baixo custo.

e Sensores de monitorizagdo jé instalados no pomar.
o Area experimental densamente instrumentada.

e Ferram. |loT para recolha e visualizacdo de dados.

e Eletricidade e ligacdo a Internet no local.

Exemplo ilustrativo de
aplicacao
Apoio a rega de precisdo dos citrinos
com sensores de baixo custo
Os equipamentos de monitorizacdo dos pomares
de citrinos sdao dispendiosos, limitando a
densidade de sensores. Este exemplo comparara
sensores sem fios de baixo custo com os
equipamentos existentes numa area
intensamente  monitorizada. Os  resultados
indicardo que dados podem ser obtidos de forma
fidvel a menor custo e se uma cobertura mais
ampla pode apoiar a rega de todo o pomar de
forma economicamente viavel.

Entregavel

Um demonstrador loT no terreno, com sensores
sem fios de baixo custo e ferramentas de recolha e
visualizacdo de dados das plantas. A empresa
receberd uma comparacdo com os equipamentos
existentes e recomendagdes sobre instalacdo,
custos de expansdo, limitagdes e beneficios
potenciais de ampliar a cobertura dos sensores
para apoiar a rega.

jsemiao@ualg.pt
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UMA
Living Lab

Simulador de sustentabilidade dos
processos agricolas

Localizacao
Mélaga, Andaluzia, Espanha

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Universidade de Malaga

(@f Area de~espe;ializagéo '

: Simulagdo do impacto ambiental de
processos agricolas melhorados
através de tecnologias relacionadas
com a robodtica.

Visao geral

Este Living Lab utiliza a simulagdo de processos e
sistemas de producdo para avaliar, antes da
implementacdo, de que forma as tecnologias
robéticas podem melhorar as operacdes agricolas.
A andlise considera a sustentabilidade ambiental,
a viabilidade técnica e a viabilidade econdmica,
ajudando as empresas a comparar alternativas e a
definir estratégias de implementacdo adequadas.

@ O que as empresas podem obter

e Estudos personalizados de processos agricolas.

e Comparacdo de alternativas tecnolégicas.

¢ Avaliacdo ambiental, técnica e econémica.

¢ Orientacdo sobre a estratégia de
implementacdo mais adequada.

Contacto

J. Ricardo Sanchez Ibanez

Tecnologias e recursos

Software de simula¢do de fluxos de processos.

e Ferramentas de simula¢cdo de maquinaria e
sistemas de producao.

e Infraestrutura de servidores dedicada ao
software de simulagdo.

e Ferramentas de analise de dados.

Exemplo ilustrativo de
aplicagao

Simulagao da aplicacao seletiva de
fitofarmacos com um rob6 mével

Este exemplo procura tornar a aplicagdo de
fitofarmacos mais sustentdvel, evitando tratar
toda a parcela quando s6 algumas zonas sdo
afetadas. O Living Lab simulard um robd moével
que pulveriza apenas onde é necessario,
comparando trajetos, velocidades e capacidades
dos depositos. A empresa recebera estimativas do
uso de pesticidas, tempo, distancia e energia para
avaliar os beneficios ambientais e econédmicos
antes de investir.

Entregavel

Um relatério de avaliacdo da viabilidade técnica,
do impacto ambiental e do custo econémico
estimado da pulverizagdo seletiva de pesticidas
com um robd moével. Comparard a solugdo
robética com o tratamento de toda a parcela e
incluira recomendacdes sobre a pertinéncia de
realizar novos testes ou investimentos.

ricardosan@uma.es
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UMA
Living Lab

Dados multiespectrais para agricultura

de precisdao com UAV

Localizacao
Malaga, Andaluzia, Espanha

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Universidade de Malaga

@5" Area de especializagao ‘
- Recolha de dados multissensor de
alta resolugdo com UAV e andlise de

dados para agricultura de precisdo.

Visdo geral

Este Living Lab aplica a recolha de dados
multissetoriais com UAV, a andlise dos mesmos, e a
cartagrafia, a agricultura de precisdo. Apoia a
criagdo de modelos virtuais de culturas e parcelas e
ajuda os operadores a avaliar estratégias de gestao
antes da sua implementacdo, favorecendo decisdes
agricolas mais proativas e fundamentadas em
dados.

@ O que as empresas podem obter

¢ Andlise de dados agricolas de alta resolugdo.

e Representagdes virtuais de culturas e parcelas.

¢ Avaliacdo de estratégias de gestdo alternativas.

e Apoio a decisdes sobre rega, fertilizacdo e estado
fitossanitario das culturas antes da intervencao
no terreno.

Contacto

Ricardo Vazquez Martin

Tecnologias e recursos

Recolha de dados com UAV.

e Software de cartografia.

e Capacidades de aprendizagem automaética.

¢ Ferramentas de andlise de dados para modelos
virtuais preditivos.

e Infraestrutura de servidores dedicada.

Exemplo ilustrativo de
aplicacao

Gestao de culturas com UAYV, visao
computacional e analise de dados

Este exemplo utiliza dados térmicos e
multiespectrais para identificar zonas de stress
hidrico, apoiar a fertilizacdo de preciséo através da
cartografia das propriedades do solo e detetar
sinais precoces de infecdo ou caréncias
nutricionais, avaliando a salde e o vigor das
culturas. A cartografia permitird localizar éreas
afetadas, planear os trabalhos de campo e reduzir
riscos.

Entregavel

Relatérios com dados de campo sobre a variedade
e o estadio de crescimento das culturas, incluindo
informacdo multiespectral, térmica e estrutural
para uma visdo integrada da parcela. Estes dados
ajudardo a planear os trabalhos de campo e a
monitorizar a sadde das culturas.

rvmartin@uma.es
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UMH
Living Lab

AgroSoft Grip Living Lab
Concecdo e otimizacao de solucdes de

preensao flexivel para produtos agricolas

9 Localizacao
Elche, Alicante, Espanha
©

Entidade responsavel

Area de especializacdo

agricolas, com especializacdo na medicdo
das forcas dos efetores finais.

Visao geral

O Living Lab AgroSoft Grip é especializado na
manipulagdo robodtica flexivel de produtos
agricolas, particularmente na medicdo e otimizagao
das forcas exercidas pelos efetores finais. As
empresas podem simular, desenvolver protétipos e
testar fisicamente diferentes solu¢des de preensdo,
garantindo uma  manipulagdo  segura e
minimizando os danos nos produtos.

@ O que as empresas podem obter

e Simulacdo e comparacdo de efetores finais
robéticos flexiveis.

e Ensaios fisicos com produtos agricolas.

e Otimizagdo das forcas de preensdo.

e Selecdo de solugdes de manipulagdo
adequadas.

e Dados sobre a estabilidade da preensdo e o
risco de danos nos produtos.

Contacto

José Maria Sabater Navarro

Universidade Miguel Hernandez de Elche

Manipulagdo robdtica flexivel de produtos

@ Tecnologias e recursos

e Equipamentos e sensores.

e Ferramentas de simulacdo.

e Sistemas robéticos.

e Modelos de gémeos digitais.

e Ambientes de formacdo ou demonstracdo.

Exemplo ilustrativo de
aplicacdao
Colheita robética flexivel de citrinos e
acondicionamento em caixas
Desafio inicial: uma empresa estd a desenvolver
a colheita robotizada de citrinos. As diferencas de
tamanho, forma, maturacdo e acessibilidade dos
frutos exigem solucdes de preensdo adaptaveis e
um controlo cuidadoso da forga.
Atividade proposta: simulacdo e ensaios fisicos
de diferentes efetores finais flexiveis.
Beneficio esperado para a empresa: obten¢do
de resultados comparativos que permitam
selecionar o efector final mais adequado.

@ Entregavel

Relatério técnico comparando as garras flexiveis
quanto as forcas e a estabilidade de preensdo e ao
risco de danos nos frutos. Resultados de
simulagdes e ensaios, parametros de
funcionamento recomendados e orientacdes para
selecionar a solucdo. Quando adequado, poderd
propor a concecdo de uma garra nova ou adaptada.

medicalrobotics@umbh.es
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EHU
Living Lab

Living Lab de robética para tarefas
agricolas auténomas e cooperativas

Localizacao
Bilbau, Biscaia, Espanha

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Universidade do Pais Basco (EHU)

@4’ Area de especializagdo

Bragos robdticos colaborativos para
tarefas agricolas.

Visao geral

O Living Lab proporciona um ambiente para
testar  solu¢des robdticas auténomas e
cooperativas destinadas a operag¢des agricolas.
Combina sistemas robdticos, sensores e recursos
de simulacdo com modelos de gémeos digitais e
ambientes de demonstracdo, permitindo as
empresas avaliar a viabilidade técnica e comparar
solugdes alternativas antes do investimento.

@ O que as empresas podem obter

e Simulacdo de processos agricolas antes do
investimento.

e Comparacdo de solu¢des robéticas .

¢ Avaliacdo da viabilidade técnica.

e Elementos de apoio a futuras decisdes de
desenvolvimento e investimento.

Contacto

9 Tecnologias e recursos

e Equipamentos e sensores.

e Ferramentas de simulacdo.

¢ Sistemas robéticos.

e Modelos de gémeos digitais.

¢ Ambientes de formacdo ou demonstracado.

Caso de utilizacdo em curso

Robética e visdo de baixo custo para

operagdes em estufas inteligentes

Este caso combina robética de baixo custo, visdo
computacional e IA para automatizar a colheita,
manipulagdo e armazenamento de frutas e
produtos horticolas em estufas horizontais e
verticais. A visdo apoia a detecdo de culturas, a
manipulagdo robdtica e a cooperagdo entre robos.
As empresas podem avaliar a Vviabilidade,
escalabilidade e eficiéncia destas solucbes em
condicdes antes da implementacdo.

@ Entregavel

Video demonstrativo de como a robética de baixo
custo, a visdo computacional e a IA podem realizar
uma tarefa agricola da empresa em condicdes
representativas. Apresentard evidéncias da
viabilidade técnica e dos beneficios potenciais para
apoiar decisdes de desenvolvimento, investimento
e implementacdo.

Aitziber Mancisidor | aitziber.mancisidor@ehu.eus
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UHU AgRoMap

Living Lab

Técnicas de cartografia, robética e
interagcdo em ambientes agricolas

Localizacao
Huelva, Andaluzia, Espanha

‘ ‘ Entidade responsavel
‘ Universidade de Huelva

@6"" Area de e.specializagéo.

- Cartografia 3D e robdtica mével em
ambientes agricolas, incluindo
percecdo, gémeos digitais, navegac¢do
auténoma e recolha robdtica de
amostras de solo e vegetacao.

Visao geral

O Living Lab AgRoMap desenvolve e valida solucdes
de robdtica moével para ambientes agricolas.
Combina cartografia 3D, navegacdo auténoma,
gémeos digitais e interacdo robdtica para apoiar a
recolha de dados no terreno, a caracterizacdo
ambiental e as tarefas de amostragem.

g O que as empresas podem obter

e Cartografia e caracterizacdo de ambientes
agricolas.

¢ Recolha de dados no terreno com robds méveis.

e Teste de estratégias de navegacdo autbnoma.

e Recolha robdtica de amostras de solo e
vegetacdo.

e Avaliacdo de estratégias de interacdo e
intervencdo robotica.

e Dados para desenvolver novas aplicaces e
servigos agricolas.

Contacto

Fernando Gémez Bravo

@ Tecnologias e recursos

¢ Ambientes agricolas experimentais.

e Plataformas robéticas méveis auténomas.

e LiDAR, IMU, cadmaras e sensores de percegao.

e Cartografia 3D, SLAM e processamento de
nuvens de pontos.

¢ Gémeos digitais de ambientes agricolas.

e Ferram. de navegacao e amostragem robdtica.

¢ Ambientes de formacdo e demonstracao.

Exemplo ilustrativo de
aplicagao
Cartografia, navegacéo e recolha robética
de amostras em ambientes agricolas
Um robd moével percorre um ambiente agricola,
criando uma reconstrucdo digital 3D para planear
e validar estratégias de navegacdo e interven¢des
de pequena escala. Nos ensaios de campo, pode
recolher amostras de solo, folhas ou outros
elementos ambientais e associa-las a localizagdo e
aos dados dos sensores a bordo.

Entregavel

Conjunto de dados de cartografia 3D e informagdo
georreferenciada obtida no terreno e na recolha
de amostras, acompanhado de relatérios técnicos
sobre a viabilidade e eficiéncia das operacSes
robéticas testadas e a comparagdo de estratégias
alternativas de intervencdo.

fernando.gomez@diesia.uhu.es
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UNILIM-XLIM
Living Lab

Percecdo baseada em IA, robética e
gémeos digitais para a agrlcultura

Localizacao
Nouvelle-Aquitaine, Franca

‘ ‘ Entidade responsavel
x UNILIM-XLIM

@5’ Area d~e especializagao .
- Percecdo baseada em IA, robdtica
terrestre e aérea e gémeos digitais.

Visdo geral

O Living Lab UNILIM-XLIM apoia a avaliacdo de
tecnologias robdticas agricolas através de
percecdo baseada em IA, sistemas robdticos,
gémeos digitais e validacdo no terreno. A sua
abordagem combina simulacdo e experimentagdo
em condi¢Bes reais para que as organizacdes
possam avaliar uma tecnologia antes de se
comprometerem com um investimento.

‘ O que as empresas podem obter

e Simulacdo do processo agricola previsto
antes do investimento.

e Avaliacdo de tecnologias robdticas em
ambientes representativos.

e Experimentacao no terreno para
complementar os resultados da simulacao.

e Evidéncias técnicas de apoio as decisdes de
investimento.

Contacto

9 Tecnologias e recursos

e Percecdo baseada em IA.

e Sistemas roboticos terrestres e aéreos.
e Modelos de gémeos digitais.

¢ Capacidades de simulagdo.

e Validacdo e experimentagdo no terreno.

Caso de utilizacdo em curso

Validagao tecnolégica para uma
escola secundaria agricola francesa

Este caso envolve uma organizacdo que pondera
investir em tecnologia agricola. Combina percecdo
do ambiente, localizacdo e cartografia no terreno,
coordenacdo de vdrios robds, simulagdo com
gémeos digitais e ensaios de campo para
demonstrar o desempenho das tecnologias no
ambiente de trabalho previsto.

‘ Entregavel

simulacdo do ambiente de trabalho,
comblnada com resultados de experiéncias no
terreno, que fornece evidéncias para avaliar a
pertinéncia das tecnologias antes de uma decisdo
de investimento.

Ouiddad Labbani | ouiddad.labbani-igbida@unilim.fr
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Como participar .
nos Living Labs

Ma.nifeste o seu interesse e encontre o
Living Lab mais adequado

As organizacdes interessadas podem candidatar-se a participar nos Living Labs ®
Agrobotics-DiTwins através de um breve questiondrio de manifestacdo de
interesse. Este primeiro contacto ajuda a relacionar as necessidades agricolas

e tecnoldgicas com as competéncias disponiveis na rede de Living Labs.

Como funciona o processo

o[

Envie a sua_
manifestacéo de
interesse

Preencha um breve formuldrio
com o0s seus contactos, 0s
dados da organizagdo e o Living
Lab em que tem interesse. Se
ndo souber qual é o mais
adequado as suas
necessidades, pode selecionar
«Ainda ndo sei / Gostaria de
receber orientacdo».

a ® @ [

LA o\ .k
Analise e orientacao,
se necessario

A equipa do Agrobotics-DiTwins
analisara as informacdes
fornecidas e identificard o Living
Lab mais adequado ou possiveis
areas de colaboracéo.

°Z

Contacto posterior e
préximos passos

A equipa do projeto contactara a
sua organizagdo para discutir o
interesse manifestado, prestar
orienta¢des adicionais e explicar
0S passos seguintes para
explorar uma possivel
colaboracao.

Quer comecgar?

Preencha o questionario dos Living Labs Agrobotics-
DiTwins e selecione o Living Lab ou a drea de
servicos mais relevante para a sua organizagao.

Quem pode participar?

e empresas e exploracdes agricolas;

e cooperativas e organiza¢des de produtores;
e prestadores de servicos agricolas;

e fornecedores de tecnologia;

e PME agroalimentares;

e clusters e associagdes empresariais.

Participar nos
Living Labs

2



https://forms.gle/qVPbLYPH5Dxq3gAn6
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L]
Contacto i
]
Entre em contacto com a rede de Living
Labs Agrobotics-DiTwins ¢
Para obter mais informagdes sobre os Living Labs Agrobotics-DiTwins, o
questionario de manifestacdo de interesse ou as oportunidades de ® e
colaboracao com o projeto, contacte a equipa do projeto.
®

@ Contacto geral do projeto Mantenha-se a par

Acompanhe as novidades do Agrobotics-DiTwins,
as atividades dos Living Labs e os novos recursos

‘ ‘ Universidade de Malaga
‘ através dos canais oficiais de comunicacdo do

Coordenacdo do projeto -

Agrobotics-DiTwins projeto.
@ Correio eletrénico m LinkedIn
agrobotics.ditwins@uma.es . Agrobotics-DiTwins
@ zitio ?m.eb do proj(-;to f Facebook
ttps://interreg-sudoe.eu/proyecto- Agrobotics-DiTwins

interreg/agrobotics-ditwins/

Quer participar
nos Living Labs?

— '/ Participar nos

Preencha o breve formuldrio e . .
Living Labs

selecione o Living Lab ou a area
de servicos mais relevante para
a sua organizacgao.



http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
https://www.linkedin.com/company/agrobotics-ditwins/about/
https://www.facebook.com/profile.php?id=61580972744266&locale=es_ES
https://forms.gle/qVPbLYPH5Dxq3gAn6
http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
http://interreg-sudoe.eu/proyecto-interreg/agrobotics-ditwins/
https://www.linkedin.com/company/agrobotics-ditwins/about/
https://www.linkedin.com/company/agrobotics-ditwins/about/
https://www.facebook.com/profile.php?id=61580972744266&locale=es_ES
https://www.facebook.com/profile.php?id=61580972744266&locale=es_ES
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